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EJEMPLO DE SISTEMA DE SEGUNDO ORDEN

Laecuacion diferencial de este sistema es la que se presenta a continuacion:

d? R d 1 _x(®
—Vc(t + VC t + V t
Sea X(t) =V, u(t) . Pueden presentarse tres casos diferentes
ler. Caso. Raicesrealesy digtintas
R=2000W; C =247 nF ; L =100 mHy
Lasolucion delaecuacion diferencial es:
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2do. Caso. Raices reales eiguales

_ L = . — L
C=247nF ; L=100mHy; R=2,/L[
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Lasolucién de laecuacion diferencial es: VC(t) - 3/0 + (Cl + CZt)e HU('[)
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3er. Caso. Raices compleas conjugadas

R=200W; C=247 nF ; L =100 mHy

Lasolucioén de la ecuacion diferencial es:
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En los tres casos, las constantes ¢, y ¢, se calculan teniendo en cuenta las condiciones iniciales del
problema. En este caso VC(0)=0y V&(0)=0. La corriente que circula por e circuito serd

w=cd
i(t) —Cdth(t).

Ing. Franco Martin Pessana



